13-Punkt-Kurve des Pitch-Heckrotor-Mischers

Die Programmierung des
Senders wird durch die
Unterstitzung des Grafik-
Displays sehr vereinfacht. An
der rechten und linken Seite
sowie am unteren Rund der
Anzeige sind 18 Tasten an-
gebracht. Diesen Tasten wird
in den verschiedenen Menls
jeweils eine bestimmte Funk-
tion zugeordnet, die im
Display angezeigt wird. Von
einer eigentlichen Program-
mierung kann man daher gar
nicht sprechen. Wer die eng-
lische Sprache ein wenig be-
herrscht und die modelltypi-
schen Begriffe kennt, kommt
mit der Eingabe der Modell-
daten schneller und besser
zurecht als bei den Ublichen
programmierbaren Fern-
steuerungen. Man muB keine

Codenummern  auswendig
lernen oder fur die ge-
wilnschten Einstellungen

sich durch viele Menues
,blattern’. Die zu veran-
dernde Funktion wird aus ei-
ner Ubersichtlichen Matrix
ausgewahlt, alles weitere
lauft dann menugefihrt mit
einem hohen Grad an Unter-
stitzung durch die Software
ab. Mit Hilfe des sehr um-
fangreichen englischen und
deutschen Handbuches blei-
ben auch fur die anspruchs-
vollsten Einstellungen keine
Fragen offen.

Dieser Sender kann die
Daten von bis zu 10 Model-
len verwalten. Mit einem
64k-CAMPac-Speichermo-
dul ist die Speicherkapazitat
um jeweils 2 bis 16 Modelle
zu erweitern. Die Zahl der
Modelle, deren Daten in ei-
nem CAMPac-Modul abge-
speichert werden koénnen,
hangt von der Anzahl der
verwendeten Flugzustands-
ebenen ab. Wird nur eine
Condition - so heiBt das auf
Englisch - benutzt, kdnnen
16, bei Verwendung aller
acht Ebenen nur zwei Mo-
delle im Modul gespeichert
werden.

Mit den Flugzustands-
ebenen ist ein weiteres High-
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light des Senders angespro-
chen. Zu jedem Modellspei-

cher gehdren bis zu acht ver-'

schiedene Flugzustandsebe-
nen, die vom Piloten
wéhrend des Flugs aktiviert
werden kdnnen. In den ver-
schiedenen Conditions kon-
nen unterschiedliche Ruder-
einstellungen abgespeichert
werden. Mit den zur Verfu-
gung stehenden acht Ebe-
nen hat der Pilot wesentlich
mehr Moglichkeiten, als nur
Einstellungen fir den Start,
den Flug und die Landung
abzurufen.

In der Abbildung ist die
Softwarestruktur des Sen-
ders dargestellt. Das
,Home’-Menl ist wahrend
des Fluges aktiv. Es stellt
dem Piloten die wichtigsten
Informationen klar gegliedert
zur Verfugung. Die wichtig-
sten Parameter, die fir alle
Modelle gliltig sind, werden
im ,System’-Menl eingege-
ben. Die speziellen Einstel-
lungen fur die einzelnen
Modelle werden im ,Modell’-
Menu vorgenommen. Zu je-
dem der zehn im Sender
abspeicherbaren Modelle
gehort dementsprechend ein
,Modell’-Ment, gleiches gilt
fur die ,Condition’-Menus.
Aber neben den Grundein-
stellungen fur jedes Modell
gibt es zusatzlich noch wei-
tere acht Flugzustandsebe-
nen, die wahrend des Flugs
vom Piloten je nach aktueller

Das zeigt das Menii dem A

zur Dat i be des ersten

progr: ierbaren Mischers

Flugaufgabe aktiviert werden
kdnnen.

Die Software des Sen-
ders stellt dem Anwender flr
alle drei Sparten des Modell-
flugs alle nur denkbaren
Funktionen bereit. Dabei
wird nach Helikopter-, Air-
plane- und Sailplane-Model-
len unterschieden. Bei den
Segelflugmodellen kann zu-
satzlich die Anzahl der
Flachenservos (2, 4 oder 5)
vorgegeben werden. Durch
die Auswahl des Modelltyps
werden automatisch die ent-
sprechenden Mischfunktio-
nen bereitgestellt. Es ist aus-
geschlossen, an dieser Stelle
die unzéhligen Features, die
von der Software des PCM
1024 9Z bereitgestellt wer-
den, zu erlautern. Bereits die
reine Aufzdhlung der vielen
Mischfunktionen und der
auBergewdhnlichen Maglich-
keiten wirde den Rahmen
dieses Beitrags sprengen.
Das deutsche Handbuch
umfaBt etwa 120 Seiten im
DIN-A4-Format, die zudem
noch eng bedruckt sind.
Man kann es auf einen Nen-
ner bringen: Die Software ist
so umfangreich, daB alles
nur Erdenkliche einprogram-
miert werden kann. Selbst
bei absoluten Spitzenpiloten
durften keine zusatzlichen
Winsche aufkommen.

Es ist keine Frage, daB
sich diese Funkfernsteue-
rungsanlage auch in der Pra-

Technische Daten

Funktionen 9 Kandle/Servos

Sonderfunktion integrierter Drehzahimesser
Frequenzband 35 MHz

Frequenzkanile 20 + 10 (A- und B-Band)
Kanalraster 10 kHz

Ubertragungsmodus PCM oder PPM
Stromversorgung 9,6 V/700 mAh (Option 1080 mAh)
Stromaufnahme 70 mA mit, 220 mA ohne HF-Modul
Gewicht 1340 g

Abmessungen 145 mm x 155 mm x 60 mm
Listenpreis ca. DM 2800,-

xis bestens bewéhrt hat.
Dies gilt zunachst erst ein-
mal fir den Programmiervor-
gang. Nach ganz kurzer Zeit
ist man mit der Struktur der
Software  vertraut. Beim
Flugeinsatz kommt dem
Piloten der ergonomisch ge-
formte Sender sehr entge-
gen. Er liegt absolut ermu-
dungsfrei in der Hand. Durch
die geschickte Anordnung
der Bedienelemente braucht
der Pilot das Modell nicht
aus den Augen zu lassen.
Diesem Umstand tragt auch
die akustische Unterstut-
zung, beispielsweise bei
Betatigung der seitlichen
Proportionalgeber, Rech-
nung. Als sehr vorteilhaft hat
sich die digitale Trimmung
herausgestellt. Die beson-
ders feinflihlige Betéatigung
und die stets richtige Einstel-
lung nach einem Modell-
wechsel sind  Leistungs-
merkmale, die MaBstédbe
setzen. Es ist mUBig zu er-
wahnen, daB alle Flige mit
diesem Sender absolut pro-
blemlos verlaufen sind.

Der PCM 1024 9Z-Sen-
der ist ein hochwertiges
Spitzenprodukt, das zudem
noch mit einem besonders
leistungsfahigen PCM-Uber-
tragungssystem ausgerustet
ist. Er bietet ein Maximum an
praxisorientierten  Mdoglich-
keiten, alles, was ein an-
spruchsvoller, professioneller
Modellflieger heute winscht.
Die enormen Einstellmdg-
lichkeiten lassen sich mit
Hilfe der umfangreichen
Software und des groBen
Grafik-Displays kinderleicht
durchfihren. Natirlich muB
ein solches Spitzenprodukt
seinen Preis haben. Dabei ist
allerdings zu bertiicksichti-
gen, daB dieser Sender kom-
plett ausgebaut ist. Zusatzli-
che Kosten flr Schieber,
Schalter oder gar einen Akku
fallen nicht an. Wer sich
wirklich etwas Besonders
leisten will, kommt am PCM
1024 9Z-Sender von
robbe/Futaba nicht vorbei.
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